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daaap

das Netzwerk fur digitale
Assistenzsysteme

Das daaap Netzwerk ermoglicht einen Austausch
zwischen Anwender:innen, Hersteller:innen und
Wissenschaftler:innen. Das daaap Netzwerk
erlaubt es, gemeinsam LOsungen zu erarbeiten
und Innovationen voranzutreiben. Durch daaap
entstehen neue inklusive Arbeitsumgebungen, die
auch in Ihrer Organisation zum Einsatz kommen
dnnen.

daaap hat auf Einladung des VDMA Robotics und
Automation die automatica 2023 besucht. Dieses
Heft ist quasi das Notizbuch unseres Besuchs. Es
bietet eine Ubersicht von Hersteller:innen, die far
den Einsatz im Umfeld der beruflichen Inklusion
interessant erscheinen. Diese Auswahl ist nicht
vollstandig, es wird weitere spannende
Hersteller:innen geben. Der Markt flur digitale
Assistenzsysteme ist sehr untbersichtlich. Wir
versuchen an dieser Stelle einen ersten Uberblick
ZU geben.

www.daaap.net
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Sehr geehrte Leserinnen und Leser,

das daaap Netzwerk méchte den Einsatz von digitalen
Assistenzsystemen im Umfeld von Menschen mit
Assistenzbedarf fordern. Dabei ist neben dem konkreten
Austausch unter Praktiker:innen ein Austausch mit den
Hersteller:innen von Assistenzsystemen ein wesentlicher Hebel,
um die Passgenauigkeit zwischen den besonderen Bedurfnissen
im Umfeld der Inklusion und den Mdglichkeiten der Gerate und
Systeme zu steigern.

Die automatica ist eine der wichtigen Messen in der Welt der
Automatisierung und Robotik. Sie bietet eine Plattform fir
Unternehmen, um Innovationen vorzustellen und gemeinsam
an der Weiterentwicklung der Branche zu arbeiten.

Die digitale Transformation hat in den letzten Jahren enorme
Fortschritte gemacht und eréffnet auch Werkstatten flr
Menschen mit Behinderungen und Inklusionsunternehmen
spannende Mdglichkeiten. Durch den Einsatz neuer
Technologien kdnnen Arbeitsplatze an individuelle Fahigkeiten
und Bedurfnisse von Menschen angepasst werden, um eine
maximale Teilhabe am Arbeitsleben zu ermdglichen.

Grund genug fir uns, eine Exkursion zur automatica 2023 zu
unternehmen. Dass wir dabei sehr herzlich und offen vom
Verband Deutscher Maschinen- und Anlagenbau (VDMA)
en}pfangen und durch die Messe begleitet wurden, hat uns sehr
gefreut.

Im folgenden teilen wir unsere ,,Messenotizen™ mit IThnen. Wir
hoffen, dass Sie dadurch vielleicht auch ein klein wenig
inspiriert werden.

Und sollten Sie ebenfalls Mitglied des daaap Netzwerks werden
wollen, dann besuchen Sie bitte unsere Home-Page
(www.daaap.net) und hinterlassen Sie eine Nachricht im
Kontaktformular. Wir melden uns dann bei Ihnen.

Claudia Salterberg
Prokuristin Iserlohner Werkstatten gGmbH

VDMA

Sehr geehrte Leserinnen und Leser,

es ist mir eine groBe Freude, dass wir als VDMA Robotik +
Automation eine Delegation des Netzwerks flr digitale
Assistenzsysteme am Arbeitsplatz (daaap) auf der automatica
2023 begriBen konnten. Inklusion liegt uns als
Industrieverband sehr am Herzen. Im Rahmen der Good Work
Charter der europdischen Robotikindustrie leistet Inklusion und
Partizipation einen wesentlichen Beitrag zur gesellschaftlichen
Wirkmacht der Robotik. Robotik und Automation haben das
Potenzial, die Arbeitswelt grundlegend zu verandern und zu
verbessern.

Durch den Einsatz von kollaborativen Robotern und anderen
digitalen Losungen kénnen wir Arbeitsablaufe optimieren,
Effizienz steigern und vor allem Menschen mit Behinderungen
die Moglichkeit geben, ihre Talente und Fahigkeiten voll
einzubringen. Diese Technologien unterstitzen nicht nur bei
kdrperlich anstrengenden Aufgaben, sondern auch bei
komplexen Arbeitsprozessen, bei denen Prazision und
Genauigkeit gefragt sind.

Das daaap Netzwerk ist primar eine Initiative aus dem Kreis der
Werkstatten fur behinderte Menschen (WfbM). Und deswegen
signalisiert das daaap Netzwerk, dass die Hoffnung der
Hersteller*innen, dass sich durch Robotik ein Weg zu einer
inlﬂusiveren Welt erdffnet, nicht unbegrindet ist. Uns freut das
sehr.

Werkstaten flr behinderte Menschen nahern sich neuen
Technologien aus einem eigenen Blickwinkel, der immer sehr
konkret die Frage stellt, wie Technik Menschen mit
Assistenzbedarf mehr Teilhabe und Autonomie ermdéglichen
kann. Auf der automatica 2023 haben wir deswegen eigens eine
Tour fur das daaap Netzwerk organisiert, die besonders
engagierte Hersteller*innen mit spannenden Produkten
vorstellte. Im Folgenden finden Sie eine Reihe kurzer
Firmenvorstellungen, die auch jenen einen Einblick geben
sollen, die den Weg nach Minchen leider nicht geschafft haben.

Patrick Schwarzkopf
Geschaftsfuhrer VDMA Robotik + Automation



Sehr geehrte Leserinnen und Leser,

syndeum wurde von den Grinder:innen des Netzwerks
beauftragt, die Aufbauphase des daaap Netzwerks zu
unterstitzen. Die Fahrt zur automatica 2023 ist die erste
gemeinsame Aktivitat des Netzwerks, die sich konkret den
Mdéglichkeiten der aktuellen Technologien zuwendet und einen
gemeinsamen Blick Uber den Tellerrand ermdoglicht.

Wir haben bereits bei vielen Mitgliedern des daaap Netzwerks
kollaborative Roboter, intelligente Assistenzsysteme und
innovative Automatisierungslésungen im Einsatz. Diese
Technologien er6ffnen neue Mdglichkeiten, verlangen aber auch
spezifische Kompetenzen in den Betrieben, die bisher nur in
geringem Umfang vorhanden sind. Doch die Mitglieder des
daaap Netzwerks stellen sich dieser Herausforderung, um
inklusive Arbeitsplatze zu gestalten.

Die automatica 2023 haben wir mit Vertreter:innen von zehn
Organisationen besucht (siehe Seite 65). Und der Besuch hat
uns gezeigt, dass wir auf dem richtigen Weg sind. Eine inklusive
Arbeitswelt ist keine Utopie, sondern kann Realitat werden.

Ich mdéchte allen Unternehmen, die ihre Losungen auf der
Messe prasentiert haben, meinen Dank aussprechen. Ihre
Beitrage und Entwicklungen tragen dazu bei, dass die
Arbeitswelt fir Menschen mit Assistenzbedarf zuganglicher und
inklusiver werden kann.

In der hier vorgestellten ,Notizen™ wollen wir Ihnen eine kurze
Auswahl spannender Hersteller:innen prasentieren. Der Besuch
der Messe hat gezeigt, dass der Markt unubersichtlich ist. Die
Gerate scheinen funktional ahnlich, doch ihre Komplexitat ist oft
sehr unterschiedlich. Ebenso die Preise. Diese Ubersicht ist ein
erster Anfang, den wir im Netzwerk Uber Zeit ausbauen und
zugleich verfeinern werden.

Dr. Raimund Schmolze-Krahn
Geschaftsfihrer syndeum GmbH
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YuMi® g’ 5 -
Reichweite: 559mm, a. gﬁ?
Traglast: 500g = L5

Anzahl der Achsen: 7 - .
Reichweite: 559mm

Max. Geschwindigkeit: 1,5m/sek

Integrierter Druckluftschlauch pro Arm

YuMi® - IRB 14000 ist ein hochmoderner kollaborativer Zweiarm-
Roboter, der speziell flir Produktionsumgebungen entwickelt wurde, in
denen Mensch und Roboter zusammenarbeiten. Mit seinen zwei Armen,
flexiblen Handen, einem universellen Teilezufihrungssystem, einer
kamerabasierten Teileerkennung und einer fortschrittlichen
Bewegungssteuerung erflllt YuMi die spezifischen Anforderungen der
Elektronikindustrie, insbesondere im Bereich der Kleinteilmontage. YuMi
steht fur Prazision, Vielseitigkeit und Innovation und ermdéglicht eine
nahtlose Zusammenarbeit zwischen Mensch und Maschine in modernen
Fertigungsumgebungen.

Single-arm YuMi® - IRB 14050 ist kompakt und leicht (9,5 kg) und
kann in jeder beliebigen Position montiert werden. Der Roboter wurde
speziell entwickelt, um die flexiblen Produktionsanforderungen zu
erflillen, die bei der Montage von Kleinteilen in der Elektronikindustrie
oder Konsumguterindustrie erforderlich sind.

GoFa™ - CRB 15000 e

Reichweite: 9500mm

Traglast: 5kg

Anzahl der Achsen: 6
Montageart: beliebig

Max. Geschwindigkeit: 2,2m/sek

GoFa™ - CRB 15000 ist ein kollaborativer Roboter, entwickelt von ABB,
der eine sichere Interaktion mit menschlichen Arbeitskraften ermdéglicht,
ohne dass sperrige Barrieren oder Zaune erforderlich sind. Mit einer
Reichweite von 9500mm und einer Traglast von 5kg bietet GoFa
maximale Flexibilitat und Effizienz, indem er den Arbeitsbereich nahtlos
mit Menschen teilt. Dank integrierter Drehmomentsensoren in seinen
sechs Gelenken gewdhrleistet GoFa eine hervorragende Leistung und
Kraftbegrenzung, indem er seine Bewegung sofort stoppt, wenn er
Kontakt mit einem menschlichen Arbeiter hat. Mit einer Geschwindigkeit
von 2,2 m/s ist er etwa 50 Prozent schneller als andere Cobots seiner
Klasse, was eine hdhere Produktivitat ermdglicht und eine gréBere
Anzahl von Operationen ausfuhren kann.
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SWIFTI™ CRB 1100

Reichweite: 475-580mm
Traglast: 4kg

Anzahl der Achsen: 6
Montageart: beliebig

Max. Geschwindigkeit: 4,32m/
sek-5,05m/sek

SWIFTI ist ein Cobot, der die
Leistungsfahigkeit von
Standard-Industrierobotern mit
innovativer
Sicherheitstechnologie
kombiniert. Dieser Roboter
ermdglicht eine schnelle und
prazise Ausflihrung von
Aufgaben. SWIFTI schlieBt die
Licke zwischen kollaborativen
und Stan-
dard-Industrierobotern. Er
ermdéglicht einen nachweislich
sicheren kollaborativen Betrieb,
auch in Anwendungen, die
Geschwindigkeit und Traglast

auf Standard-Industrierobo- ter-

Niveau erfordern
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SWIFTI™ CRB 1300

Reichweite: 900-1.400mm
Traglast: 7-11kg

Anzahl der Achsen: 6

Montageart: beliebig

Max. Geschwindigkeit: 49,5m/sek-
66m/sek

Der blitzschnelle kollaborative
Industrieroboter SWIFTI CRB 1300
setzt MaBstabe in Leistung und
innovativer Sicherheit. Mit einer
Traglast von bis zu 11 kg ero6ffnet
er neue Mdglichkeiten fir den
Einsatz von Cobots in industriellen
Anwendungen. SWIFTI kombiniert
umfassende Sicherheitsfunktionen
wie SafeMove und einen
Sicherheitslaserscanner, um ohne
physische Umzaunung sicher mit
Menschen zusammenzuarbeiten.
Anwendungen wie Montage,
Einsetzen, Kitting,
Materialhandhabung,
Maschinenbeschickung, Polieren,
Schrauben und mehr werden
durch SWIFTI unterstutzt.



Kontakt

exolQ GmbH

Jaffestrafe 12

21109 Hamburg

+49 (0) 40 23936 9900
info@exoig.com
https://www.exoig.com

Uber das Unternehmen

Die exoiQ Gmbh entwickelt intelligent
gestaltete Unterstiitzungssysteme, um die
Arbeitswelt zu verbessern. Ziel der
Aktivitditen (st es, Menschen bei
anstrengenden, korperlichen Tdtigkeiten zu
entlasten und die Zukunft der Arbeit
positiv zu verdandern.
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Exoskelett S700

Technisch gesehen sind Exoskelette kérpergetragene
Unterstltzungssysteme, die den Mitarbeitenden die Last zwar nicht
abnehmen, aber sie auf starkere Kérperpartien umverteilen. Wie passive
Systeme leiten sie Last von schwacheren in starke Korperpartien um.

Mit dem aktiven Exoskelett S700 werden die Oberarme elektro-pneumatisch
mit bis zu 5kg zusatzlicher Kraft unterstitzt. Werkzeuge oder die eigenen
Arme flhlen sich so fast schwerelos an. Der S700 ist ein ergonomisches
Hilfsmittel, dass korperliche Arbeit attraktiver macht. Die Unterstltzung
lasst sich einfach auf den individuellen Bedarf einstellen. Die innovative
Schulterkinematik erhalt die natlrliche Bewegungsfreiheit in alle
Richtungen.

Das Exoskelett kann flexibel von mehreren Mitarbeitenden genutzt werden,
denn die werkzeuglose GroBenverstellung gestaltet den Tausch von Mensch
zu Mensch problemlos. Das intuitive Gurtsystem ermdéglicht An- und

Ablegen in Sekunden.
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Kontakt
Bernhduser Str. 36

Deutschland

+49 7158 1282 O
info@fanuc.de
www.fanuc.eu/de

Uber das Unternchmen

Die FANUC Deutschland GmbH (st ein
verldsslicher Partner fir die
Automatisierung intelligenter
Produktionssysteme. Mit dem Know -
how und Produktportfolio in den
Bereichen Industrieroboter, CNC -
Technik und Maschinen bieten Sie
mafgeschneiderte Systeme fiir
Fertigungsprozesse.

FANUC Deutschland GmbH

D-73765 Neuhausen a.d.F.,



CRX kollaborative Roboterserie

Die CRX-Serie der kollaborativen Roboter ist die perfekte
Loésung fur Anwender:innen mit wenig oder gar keiner
Robotererfahrung. Die CRX-Serie bietet eine vollig neue
FANUC Programmierschnittstelle mit einfacher Drag-and-
Drop-Technologie auf einem Touchscreen-Pendant. Die
einfache Programmierung, gepaart mit der weltbekannten
FANUC Technologie, der bewahrten Zuverlassigkeit und
der sensiblen Berihrungserkennung, ermdglicht es den
CRX Cobots, in einer Vielzahl von Industrie- und
Fertigungsaufgaben sicher mit Menschen
zusammenzuarbeiten.

CRX-5iA CRX-10iA
Reichweite: 994mm Reichweite: 1.294mm
Traglast: 5kg Traglast: 10kg
Anzahl der Achsen: 6 Anzahl der Achsen: 6

Max. spd. 1000mm/sek Max. spd. 1000mm/sek

CRX-10iA/L CRX-20iA/L
Reichweite: 1.418mm Reichweite: 1.418mm
Traglast: 10kg Traglast: 20kg
Anzahl der Achsen: 6 Anzahl der Achsen: 6

Max. spd: 1000mm/sek Max. spd: 1000mm/sek

CRX-25iA

Reichweite: 1.889mm
Traglast: 25kg

Anzahl der Achsen: 6
Max. spd: 1000mm/sek







ACF-K - Active Contact Flange Kit

Die Cobot-Tools von FerRobotics automatisieren einfach und
wirtschaftlich Oberflachenbearbeitungen bei Klein- und
Kleinstserien. Der ACF-K ist ein vielseitiges
Automatisierungs-Kit flr Cobot Oberflachenbearbeitungen.
Die patentierte Active Compliant Technology sorgt flr eine
einstellbare Kontaktkraft bei intuitiver Anpassung an das
Werkstlck und garantiert so eine optimale Prozessqualitat.
Mit minimalem Programmieraufwand und nahezu keiner
Setup-Zeit deckt das System einen groBBen
Anwendungsbereich ab. Das umfangreiche und benutzer:
innenfreundliche Werkzeugset, das sich nahezu fir alle
Formen und Materialien eignet, ist eine einfache Plug-and-
Play Lésung flr Endbearbeitungen.

Oberflachenbehandlung: Schleifen, Polieren, Reinigen,
Entlacken, Birsten, Entgraten, ...

Materialien: Stahl, Aluminium, Titan, Magnesium, Carbon,
Kunststoff, Holz, Keramik, Kokosfasern
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Der Festo Cobot

Reichweite: 670mm
Traglast: 3kg

Festo hat den weltweit ersten pneumatischen Cobot
entwickelt. Dieser Cobot ist einfach zu bedienen,
erfordert keinen Schutzzaun und ist preislich attraktiv.
Dank der nachgiebigen Pneumatik ermdglicht er eine
feinflhlige Zusammenarbeit zwischen Mensch und
Roboter. Der Festo Cobot bietet viele Vorteile dank der
Pneumatik-Technologie. Die Direktantriebe in den
Gelenken sind kostengulinstig und leichter als elektrische
Losungen, da keine schweren Getriebe oder teure Kraft-
Moment-Sensorik bendtigt werden. Dieser Cobot ist
besonders fir kleine und mittlere Unternehmen
wirtschaftlich, da er flexible Einsatzmd&glichkeiten bietet
und auch kleinere Arbeitsprozesse automatisieren kann.,
Die Bedienung und Programmierung des Festo Cobots
sind einfach und intuitiv. Die Inbetriebnahme und
Programmierung kénnen in weniger als einer Stunde
abgeschlossen werden, ohne dass spezielle
Robotikkenntnisse erforderlich sind. Der Festo Cobot
wiegt weniger als 20 kg und kann dank seiner
Leichtbauweise schnell und flexibel an verschiedenen
Standorten eingesetzt werden.

Assist People at Work

Uman-machine collaboration

Biranne Sense und Benedikt Hansens vom Sozialwerk St. Georg auf dem Stand von Festo.
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Franka Production 3

Reichweite: 855mm

Traglast: 3kg

Achsen: 7

Max. Geschwindigkeit: 2m/sek

Franka Production 3, Made in Germany, ist die feinflhlige, einfach
bedienbare Roboterplattform. Es steigert die Produktivitat fur
alle, die effiziente Roboterautomation bendtigen. Mit Gber
hundert Sensoren, inklusive Drehmomentsensoren in allen 7
Achsen, ermdglichen der Cobot prazise Montage und
kraftgesteuerte Anwendungen. Dank intuitiver Bedienbarkeit,
einfacher Einrichtung und nahtloser Interaktion sind keine
Programmierkenntnisse notig . Ebenso ist Franka Production 3
mit geringeren Initialinvestition durch vollautomatisierte,
hocheffiziente Fertigung verbunden. Durch die einfache
Bedingung ist kein zusatzliches Roboterexpert:innen-Team noétig.
Folglich besteht weniger Schulungsaufwand und die Produktion ist
flexibler. Abgespeicherte App-Workflows ermdglichen eine zlgige
Neukonfiguration von Aufgaben und eine schnelle Anpassung an
dynamische Fertigungsanforderungen.
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ReBelL Cobot

Reichweite: bis zu 664mm
Nutzlast: bis zu 2kg

Achsen: bis zu 6 Achsen

Max. Geschwindigkeit: 7 picks/min

It's a ReBelLution — denn der ReBel ist der erste Roboter aus
Hochleistungskunstoff. Mit gerade einmal 8 kg ist er der
leichteste seiner Klasse: Ein echter Leichtbauroboter.

Das kompakte, platzsparende Design mit integrierter Steuerung
im FuB o6ffnet komplett neue Anwendungsfelder flr die
Servicerobotik. In Kollaboration mit Menschen Ubernimmt der
ReBelL® Aufgaben im Event und Gastronomieumfeld,
beispielsweise als zuverlassiger Kaffeeanreicher, oder als
Maschinenbestiicker in der Fertigung.

Der ReBelL® bietet Wahlfreiheit: Den Roboter gibt es als Plug-
and-Play-Version mit integrierter Steuerung und Roboter-
Software oder als Open-Source-Version. AuBerdem kdnnen
Anwenderinnen und Anwender zwischen 4 oder 6
Freiheitsgraden entscheiden und den ReBelL® so auf ihr
individuelles Anwendungsszenario anpassen.

Randnotiz: Herr Miihlens h
atte sch
degl Messe Kontakt zum daaap Netzovyxxfe\t/fir
me (st gedanklich mit dem Thema
evuflicher inklusion sichtlich vertraut.




Kontakt

Kassow Robots ApS
Kajakvej 2

2770 Kastrup
Denmark

+45 32 16 08 10
info@kassowrobots.com
www.kassowrobots.com




KR Series

Der 7-Achsen-Cobot bietet einen groBeren Bewegungsbereich,
eine hdohere Traglastkapazitat und eine verbesserte Prazision. Er
kann problemlos schwer zugangliche Bereiche erreichen,
schwerere Objekte handhaben und empfindliche Aufgaben mit
groBerer Genauigkeit ausfihren. Dadurch ist er eine ideale
LOsung flr eine Vielzahl von industriellen Aufgaben. Der Cobots
sind mit Sensoren ausgestattet, die Uberlastungen erkennen und
sicherstellen, dass sie ohne spezielle Sicherheitsvorkehrungen in
gemeinsam genutzten Arbeitsbereichen sicher betrieben werden
kdnnen.

KR810

Reichweite: 850mm
Nutzlast: 10kg

Achsen: 7

Max. speed: 225 deg/sek

KR1205

Reichweite: 1200mm
Nutzlast: 5kg

Achsen: 7

Max. speed: 255 deg/sec

K1018

Reichweite: 1000mm
Nutzlast: 18kg

Achsen: 7

Max. speed: 170 / 225 deg/
sek

KR1410

Reichweite: 1400mm
Nutzlast: 10kg

Achsen: 7

Max. speed: 170 / 255 deg/
sek

KR 1805

Reichweite: 1800mm
Nutzlast 5kg

Achsen: 7

Max. speed: 170 / 225 deg/
sek






LBR iisy Cobot d |

Flexibel einsetzbar, intuitiv zu bedienen und zuverlassig im
Kontakt mit dem Menschen - der LBR iisy ist ein Cobot fur alle
Produktionsbereiche. Er vereint das Know-how industrieller
Automatisierung mit der Flexibilitat und Einfachheit eines
intelligenten Werkzeugs, gepaart mit der Geschwindigkeit eines
klassischen Industrieroboters

KMR iiwa

KMR steht flir KUKA Mobile Robotik. Der KMR iiwa ist eine
Kombination aus dem sensitiven Leichtbauroboter LBR iiwa und
einer mobilen, flexiblen Plattform. Der KMR iiwa ist
ortsunabhangig und hochflexibel. KMR iiwa ist ideal flir den
kollaborierenden Betrieb in der Montage, der innerbetrieblichen

LBR jisy 3 LBR jisy 6 LBR iisy 8 LBR iisy LBR iisy Logistik und als Servicerobotersystem. AuBerdem dient KMR
R760 R1300 R930 11 R1300 15 R930 iiwa als mobiler Cobot mit hoher ISO Klasse und ESD geschiitzt
e s e e it transportiert millimetergenau wertvolle Teile.

Thaakist: Teaoinst: Traglast: Tualast: Traglast: Die Losung besteht aus einer Kombination aus einem

Ikg 6kg 8kg 11kg 15kg Reinraum-Cobot und einer mobilen Plattform. Der patentierte
Achsen: & Achsen: 6 Achsen- & Achsen: 6 Achea: & Greifer des Roboters ist speziell flr die sichere Handhabung in
Reinraumumgebungen konzipiert. Dariber hinaus ist eine
kontinuierliche Produktion ohne Unterbrechung der
Batterieladung gewahrleistet. Die mobile L6sung basiert auf
einer induktiven Ladetechnologie, sodass die Plattform wahrend
40 des Pick-and-Place-Prozesses uUber eine Ladestation fahrt und 41
dann wahrend des Prozesses geladen wird — ohne jeglichen
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Magaﬂow eV e\}\ 0 Ein mobiler Roboter, der mit seiner Umgebung interagiert:
Lavxds7 [\%w\cv\552,4-3'5 TORU kann kleine Kartons eigenstandig in Fachbodenregale ein-
2008 \)gq 21 ok und auslagern. TORU integriert sich einfach und ohne groBe
49 (o agazn{\ o Anpassungen in ein bestehendes Lager und Prozesse. Einmal
iMO@W\ agaﬂ"\o' konfiguriert, arbeitet er autonom an der Seite seiner

® W W menschlichen Kolleg:innen. Die Anbindung an ein

Lagerverwaltungssystem erfolgt unkompliziert via WLAN.

Der mobile Roboter TORU ist ideal zur Sortierung von Auftragen
in dedizierte Facher sowie die Aufnahme von Boxen flr den
Einlagerungsprozess. Er greift einzelne Kartons und
transportiert diese an einen Ubergabepunkt. Hier kann TORU
unterschiedliche Artikel auftragsrein konsolidieren, damit der
Verpackprozess direkt angestoBen werden kann.

Anwendungsbeispiele

Forderband. Aufnahme oder Abgabe von Objekten am
Forderband. Direkte Anbindungen an eine
Verpackungsmaschine oder Sorter moéglich. Vollautomatisch im
Mehrschichtbetrieb ohne manuelle Zwischenschritte.

PutWall. Aufnahme oder Abgabe von Objekten an der PutWall.
Konsolidierung von Kundenauftragen Uber ein Pick-By-Light-
System. Die PutWall ist modular erweiterbar.
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MAIRA MAV

MAIRA (Multi-Sensing Intelligent Robotic Assistant) ist der erste MAV (Multi-Sensing Autonomous Vehicle) revolutioniert die
kommerziell erhaltliche kognitive Roboter der Welt. Mit seiner Intralogistik, indem er jede Art von Gltern autonom aufnehmen
integrierten KI und der neuartigen berihrungslosen, sicheren und bewegen kann. Dank der integrierten Sensoren kann MAV
Sensorik zur Erkennung von Menschen kann MAIRA seine navigier en und Hindernisse sicher erkennen, ohne dass
Umgebung wahrnehmen und sich problemlos an alle Arten von zusatzliche Peripherie erforderlich ist. Durch die Kombination
industriellen Umgebungen anpassen. MAIRA eroffnet e ine neue von MAV mit einem kollaborativen oder kognitiven Roboter

Ara der Robotik und bietet sowohl Anfanger:innen als auch entstehen leistungsstarke mobile Manipulatorlésungen.

Expert:innen unendliche Moglichkeiten der Interaktion und
echte Zusammenarbeit von Mensch und Maschine.

w g '
e
: -
-0
7
————— —
(5 LARA
LARA, der Lightweight Agile Robotic Assistant, ist
ein kollaborativer Roboter mit sechs
Freiheitsgraden, der die Agilitat von
MAIRA MAIRA MAIRA MAIRA Ir. Leichtbauweisen mit industrieller Leistung
Basic/Pro § Basic/Pro M Basic,/Pro L Relchweite: - verbindet. Mit untbertroffener Geschwindigkeit,
ﬁgg:?er F:gg:::t?- E:gg:i'l‘éi if';flgf:t . Prazision und Schutz Uberbrickt LARA die Licke
Treglast: 15- Trcliats 13- Traglast: 9-12kg dohamns & et zwischen dgr Welt der koIIa_lboratlv_en Robo__terj und
18kg 15kg Aebgans & odar der Industrieroboter. Auf diese Weise ermoglicht
Achsen: 6 oder 7 Achsen: § oder 7 LARA die kosteneffiziente Automatisierung

=LA

beliebiger Produktionsprozesse. Die intuitive
Benutzer:innenoberflache ermdglicht es jedem/
jeder, Programme fur LARA zu erstellen und so
einfach und sich wiederholende Aufgaben in jeder
Produktionsumgebung zu automatisieren.
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TM-Roboter

Der kollaborative TM-Roboter von OMRON wurde flr die Arbeit
mit Menschen und Maschinen entwickelt und ermdglicht Ihnen
mit seinen vielfaltigen industriellen Anwendungen eine héhere
Effizienz bei gleichzeitiger Gewahrleistung der Sicherheit am
Arbeitsplatz. Der Roboter ist an zahlreiche Anwendungen
anpassbar, insbesondere Maschinenbestiickung, Be- und
Entladen, Montage, Verleimen, Prifen und Léten.

Die vereinfachte Programmierung dieser Roboter durch einfache
Drag & Drop-Konfiguration von vordefinierten Elementen
beschleunigt die Inbetriebnahme.

Garantiert nahtlose Integration mit unseren kollaborativen
Robotern (z. B. LD-Mobilroboter) und Controller-Hardware.
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Uber das Unternehmen

Das Unternehmen verdndert, wie Menschen rund um den
Globus arbeiten und leben, indem sie Menschen bei ihren Ideen
und Traumen unterstiitzen. Egal ob es nun darum geht, einer
?/?mefmnatzlgen Organisation zu helfen, die Sehkraft der
enschen in den drmsten Landern der Welt zu verbessern,
oder einem Fertigungsbetrieb zu ermoglichen, die Belastung
durch die Automatisierung monotoner Aufgaben zu reduzieren.
Moderne Tools wie ihre einfach zu bedienenden Roboterarme
werden von Unternehmen jeder Griofe eingesetzt, um
Marktvolatilitat zu reduzieren. lhre Cobot-Lésungen bieten
Hersteller:innn die Flexibilitdat und den ROI, um dem
Wettbewerb immer einen Schritt voraus zu sein.




Der UR3e

Reichweite: 500mm  Nutzlast: 3kg

Der UR3e ist ein kompakter Tischroboter und Uberzeugt durch
seine kompakte Leichtbauweise, womit er ideal in rdumlich
beengte Arbeitsumgebungen passt. Er ist unser Top-Modell, um
Aufgaben an Werkbanken oder direkt in Maschinen zu
automatisieren.

Der UR5e

Reichweite: 850mm Nutzlast: 5kg

Der UR5e ist der Allrounder in Grosse und Leistung. Er bringt
kompaktes MaB und erstklassige Leistung perfekt in Einklang.
Wenn Sie im mittleren Traglast-Bereich flexibel automatisieren
mochten, ist er unser Top-Modell.

Der UR10e

Reichweite: 1300mm  Nutzlast: 12,5kg

Der UR10e ist das Reichweiten-Wunder mit mehr Traglast. Der
UR10e punktet durch seine Reichweite bei kompakter
Leichtbauweise. Selbst in den entlegensten Winkeln Ihrer
Produktion wird er Sie unterstitzen. Er ist unser Top-Modell zum
SchweiBBen, Palettieren oder Maschinenbeladen.

Der UR16¢

Reichweite: 900mm Nutzlast: 16kg

Der Universal Robots UR16e ist ein kompaktes Kraftpaket. Der
UR16e Uberzeugt mit 16 kg Traglast bei gleichzeitig kompakter
Bauweise. Nutzen Sie ihn fur Aufgaben mit schweren Lasten -
egal ob beim Maschinenbeladen oder in der Montage.

Der UR20

Reichweite: 1.750mm  Nutzlast: 20kg

Der UR20 ist der erste Roboter einer neuen, deutlich
leistungsstarkeren Generation industrieller Cobots und somit ein
riesiger Sprung fur die Anwendungsvielfalt. Gleichzeitig bewahrt
er, was unseren Cobot schon immer ausmacht: seine Flexibilitat,
Kompaktheit und eine beispiellose Benutzer:innenfreundlichkeit.




Kontakt

Wandelbots GmbH
Tiergartenstrafe 38
01219 Dresden,
Deutschland

+49 351 8626 4000

Uber das Unternehmen

Bei Wandelbots werden die Grenzen in
der Robotik durchbrochen, die durch
komplexe und fragmentierte
Programmiersysteme entstanden sind.
Das Unternelhmen entwickelt einfach
bedienbare Lésungen, um die
Automatisierung zu beschleunigen und
allen Menschendie Arbeit mit
Industrierobotern und dariiber hinaus zu
ermoglichen.

Wandelbots Teaching

Auf konventionelle Weise kédnnen nur wenige und teure Expert:
innen Industrieroboter programmieren. Die
Automatisierungsprozesse werden dadurch verlangsamt, und
die Gesamtkosten (TCO - Total Cost of Ownership) erhdht. Mit
Wandelbots Teaching kdnnen selbst Facharbeiter:innen und
Anwendungsexperten:innen in der Produktion einen Roboter
anlernen. Es ist eine End-to-End-Roboterprogrammierung, nur
sehr intuitiv zu bedienen und ganz ohne Code. Prozesse kdnnen
schnell und sicher via intuitiver Teaching-App fir
Industrieroboter und dem Eingabegerat automatisiert werden.
Es funktioniert fur verschiedene Anwendungen, wie z.B.: das
RoboterschweiBBen, -schleifen, -kleben, Pick & Place und mehr.



Kontakt

Yaskawa Europe GmbH
Yaskawastrafie 1
85391 Allershausen
+49 8166-90-0
robotics@yaskawa.eu
www.yaskawa.de

Uber das Unternehmen

Yaskawa Europe bietet

Mechatronik - und

Robotiklosungen fiir e

I Unternehmen in ganz Europa,
e dem Nahen Osten und in

i’ Afrika an. Das Unternehmen Wins .
i mochten mit ihren 5 Hygienic Design Robots
o= Technologien zur Entwicklung . -

A der Gesellschaft beitragen, s | "

*IT' indem sie Verfahren Ty .

= verbessern, die Leistung und
i | Produktivitat ihrer Branche

voranbringen und damit mehr

:!_ Lebensqualitat schaffen.
A

1

|

WELCOME TO YAS KAWA
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HC10DTP
Reichweite: 1.379mm
Traglast: 10kg
Achsen: 6

Der Cobot kommt mit seiner IP67 Schutzklassen besonders flirs
SchweifBen und Maschinenbeladen als auch als Cobot zum

Palettieren zum Einsatz. ety

HC10DTP Mit dabei auf der Messe in Miinchen: Iserlohner Werkstditten ‘ DIW Neu-
Reichweite: 1.900mm Ulm | Bottroper Werkstitten | Diakoneo | Hagsfelder Werkstdtten |
Traglast: 20kg } .

Achsen: € Murgtal Werkstitten | Leben Inklusive | Werraland Lebenswelten |

Emscher Werkstitten | Lenne Werkstitten | Elbewerkstitten | vdma und
Der 6-Achs-Roboter eignet sich fur kollaborative Anwendungen
mit hohen Traglasten, pradestiniert flr
schutzzaunlose Installationen flr Handling und Palettieren.

syndeum

HC30PL

Reichweite: 1.700mm

Traglast: 30kg

Achsen: 6 65
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daaap ist ein
offenes Netzwerk,
machen Sie mit!

Wenn Sie noch nicht dabei sind, dann sollten
Sie mitmachen!

Wir ermdglichen einen unkomplizierten
Austausch zwischen Anwender:innen,
Hersteller:innen und Forschung. Dabei sind
wir extrem praxisorientiert.

Das Netzwerk ist aus der praktischen Arbeit
heraus entstanden. Es finanziert sich aus
Eigenmitteln der Mitglieder. Wir wollen das
so, damit das Netzwerk lebending bleibt.
(Der Beitrag ist moderat und richtet sich
auch ein wenig nach Ihren Moglichkeiten.)

Anmeldungen zum Netzwerk erfolgen
unkompliziert Uber unser Kontaktformular
auf unserer Internetseite: www.caaap.net

Oder per mail an info@daaap.net
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